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Korrekcids adatok (mountpoint, stream) részletes leirasa

1) Egybazisos adatokat tartalmazod stream-ek geodéziai pontossaghoz

A kozponti szoftver a rover vevd altal bekildott kdzelitd poziciohoz képest legkdzelebbi mikodd
referenciaallomasrdl allit el korrekcids adatot.

- SGO_RTK3.1 (a legkdzelebbi dllomasrdl szarmazé GPS/GLO adatok, RTCM3.1 formatumban)

- SGO_RTK3.2 (a legkdzelebbi allomasrdl szarmazé GPS/GLO/GAL/BDS adatok, RTCM3.2 formatumban, a
GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes referenciaallomasok altal lefedett teriletrél)

A GNSS méréseket terhel6 hibak miatt a referenciadllomdstdl tdvolodva csékkend pontossaggal kell szamolni,
ezért ajanlott maximadlis tdvolsdg a referenciadllomdstél 25-30 km. Ennél hosszabb bdzisvonalon — féként a
magassdgi komponensben — romlik a meghatdrozdsi pontossdg.

2) Halozati korrekcidkat tartalmazo stream-ek geodéziai pontossaghoz

A kozponti szoftver a referenciaallomasok méréseit egylttesen feldolgozza, modellezi a GNSS mérést terheld
hibdkat a lefedett teriiletre és ezeket felhasznalva homogén pontossagu, kiilonb6z6 tipusu haldzati korrekcids
adatokat allit el6.

- SGO_PRS3.1 (hélézati GPS/GLO adatok, RTCM3.1 formdtumban a rover bekiildétt kézelitd pozicidjatdl 4.3
km-re generalt pszeudd referenciaallomasrdél [Pseudo Reference Station-PRS])

- SGO_PRS3.2 (halbzati GPS/GLO/GAL/BDS adatok, RTCM3.2 formdtumban a rover bekiildétt kézelits
poziciéjatdl 4.3 km-re generalt pszeudd referenciadllomdsrél [Pseudo Reference Station-PRS], a
GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes referenciaallomasok altal lefedett teriletrél)

Elveit tekintve ez a korrekciotipus megfelel a kordbbi ,,SGO_VRS-xxxxxx” elnevezésii korrekcidinak, pl.:
»SGO_VRS-RTCM3.1-GLO”

- SGO_FKP3.1 (a legkozelebbi allomasrdl szarmazd adatok + haldzati korrekcid feliileti paraméterek GPS/GLO
adatokkal, RTCM3.1 formatumban)

- SGO_FKP3.2 (a legktzelebbi allomasrdl szarmazd adatok + haldzati korrekcid feliileti paraméterek

GPS/GLO/GAL/BDS adatokkal, RTCM3.2 formatumban, a GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes
referenciaallomasok altal lefedett tertletrdl)

Elveit tekintve ez a korrekciotipus megfelel a kordbbi,,SGO_FKP-RTCM2.3” elnevezés(i korrekcidjanak ujabb
RTCM formatumokban.

Lechner Nonprofit Kft.
1111 Budapest, Budafoki Ut 59. Postafidk: 1519 Budapest, Pf. 566
Telefon: +36(27)200-930, +36(27)200-931 e-mail: support@gnssnet.hu web: www.gnssnet.hu



- SGO_MAC3.1 (a legkdzelebbi dllomasrdl szarmazé GPS/GLO adatok + a kérnyezé alloméasok korrekcid
kilonbségei RTCM3.1 formatumban)

Elveit tekintve ez a korrekciotipus megfelel a kordbbi,,SGO_MAC- xxxxxx” elnevezésii korrekcidinak, pl.: ,SGO-
1033-MAC-RTCM3.1-GLO”

3) Szubméteres pontossagot biztosito stream

- SGO_DGNSS3.0 (a legkdzelebbi dllomasrdl szarmazé GPS/GLO adatok L1 frekvencidn, RTCM3.0

formatumban)

Elveit tekintve ez a korrekcidtipus megfelel a kordbbi ,,SGO_DGNSS- RTCM3.0” elnevezési korrekcidjanak.

Mikor tartalmaz a korrekcié GPS/GLONASS mellett Galileo és BeiDou adatot is?

A kozponti szoftver a rover vevd altal bekildott kozelitd pozicidhoz képest legkdzelebbi miikodé
referenciadllomast tekinti els6dlegesnek. Amennyiben ez az allomas GPS/GLO jelvételre képes, akkor csak
GPS/GLO adatokat tovabbit a rover szimara RTCM3.1 formatumban.

Ha a legkozelebbi m(ikodé referenciadllomas GPS/GLO/GAL/BDS jelvételre képes, akkor az RTCM3.2
formatumu korrekciok tartalmazzak a GPS/GLO mellett a Galileo és BeiDou adatait mind az egybazisos és a
halézati korrekcidk esetében is.

A 3.1-es (GPS/GLO vevikhoz) és 3.2-es (GPS/GLO/GAL/BDS vevikhoz) stream-ek
hasznalata

A valds idejl szolgaltatas ,xxxxxx3.2” nevi stream-jei (pl.: SGO_PRS3.2) RTCM3.2 formatumu MSM (Multiple
Signal Messages) adatokat tovabbitanak, ezért régebbi tipusu késziilékekkel (tobbnyire a 2013 év elbtt
gyartottak) nem javasolt ezekre a stream-ekre csatlakozni, csak a 3.1 formatumuakra (pl.: SGO_PRS3.1).

MSZN (Szentes) allomas kozelében (~ 5-10 km) négy miiholdrendszeres mliszerrel is a 3.1-es stream ajanlott.
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Teljes térkép: https://gnssnet.hu/GNSSnet_referencia_allomasok.jpg (<Ctrl>+<bal egér gomb>)

Magyarazat: Az RTCM3.2 halézati korrekcidk - a lefedettségi teriileten beliil - néhany allomas észlelését nem
tartalmazzak, mert azok egyel6re még csak GPS/GLO jelvételre képesek.

Lechner Nonprofit Kft.
1111 Budapest, Budafoki Ut 59. Postafidk: 1519 Budapest, Pf. 566
Telefon: +36(27)200-930, +36(27)200-931 e-mail: support@gnssnet.hu web: www.gnssnet.hu


https://gnssnet.hu/GNSSnet_referencia_allomasok.jpg

Bizonyos esetekben, pl. amikor az ionoszféra maradékhiba értékek megnovekednek, és csak GPS/GLO
jelvételére alkalmas allomas korzetében torténik a mérés, érdemes lehet az RTCM3.1-es stream-re
csatlakozni (pl.: SGO_PRS3.1), az RTCM3.2 stream (pl.: SGO_PRS3.2) helyett.

Ugyanis az RTCM3.1-es stream-ekben valamennyi dllomas szerepel, ezért elénydsebb lehet egy kdzelebbi
allomas csak GPS/GLO adatat haszndlni, szemben a tavolabbi allomasok multi GNSS adatanak hasznalataval.
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